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报告摘要：

以周期势场中的耦合布朗马达为研究对象，采用有效势理论、
动力学方程时空变换不变性与数值模拟相结合的方法，重点
分析了几种模型中双头耦合布朗马达的棘轮效应、反向运动
及输运的优化和调控问题。在摇摆力棘轮模型中，耦合布朗
马达的反向行为源于马达在单粒子性与双粒子性间的相互转
换。在具有多种对称性破缺的闪烁周期势棘轮模型中，多种
对称性破缺间的相互协作可加强耦合布朗马达的输运，而两
者间的竞争在一定参数条件下可引起耦合布朗马达的反向运
动。这对于微观系统中耦合粒子的输运、分子马达的运动和
反向以及微观粒子的分离等方面的研究有很好的参考价值。
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